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hnptant utfflso an cfrinirgie oteoute, precede at d ie pe e lMf pour la mlse an ptaca da cat Implant. 

Implant endo-osseux (1) utilise an ctmtryie osaause, en 
particular an chfrurgie dento-maxiQaire, constituO d'au moins 
deux elements (2, 3) destines a otro au moins partieBoment 
novo s dans Cos, Pun de ces elements, qui s'etendant sutvant 
deux dJrecUofis transversales at prennent appui Tun sur lautre, 
etant soft una tige (8) sur laqueile est fixee una prothese, sort un 
implant protheHoua (2), precede et dispositif pour la nrttse en 
ptaca da oat implant. 




Fig.2. 
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"Implant utilise en chirurgie osseuse, precede et ■ 

La presente invention a pour objet un implant 
endo-osseux utilise en chirurgie osseuse. en parti- 
cular en chirurgie dento-maxillairs. 5 

L'invention a principalement pour but de procurer 
un implant endo-osseux capable d'assurer une 
excellente tenue d'une prothese dentaire. 

A cet etfet. suivant l'invention. I'implant est 
constitue d'au moins deux elements destines a etre 10 
au moins partieltement noyes dans Cos. Tun de ces 
elements, qui s'etendent sufvant deux directions 
transversales et prennent appui I'un sur I'autre, etant 
soit une tige sur laquelle est fixee une prothese. soft 
un implant prothetique. 15 

Suivant une forme de realisation de ('invention, 
('element avec lequel coopere la tige ou I'implant 
prothetique susdit presents au moins un evidement 
dans lequel s engage une des extremRes de la tige 
ou de ('implant prothetique. 20 

Suivant une mode de realisation avantageux de 
l'invention. I'evidement susdit est taraude, I'extre- 
mite precitee de la tige ou de I'implant prothetique 
etant fitetoe de maniere a pouvoir etre vissee dans 
I'evidement presents par I'element avec lequel la 25 
tige coopere. 

Suivant une forme de realisation partJculierement 
avantageuse de l'invention. I'element presents exte- 
rieurement au moins une asperite, telle qu'ailette, 
s etendant transversalement a I'axe longitudinal de 30 
I'element. 

L'invention a egalement pour objet un precede 
pour la mlse en place de I'implant susdit.* 

Suivant l'invention, ce precede consists a trepa- 
ner I'os "en tiroir", suivant une direction transversals 35 
a cells suivant laquelle setendra i'axe longitudinal de 
la tige ou de I'implant prothetl que susdit, pour que 
cette trepanation soit pratiques soit dans la zone 
medultalre de I'os et dans ses cortJcales, soit dans la 
corticate de Cos, a choisir un element d'une longueur 40 
telle qu'il soit au moins en grands partis noye dans 
I'os. et a disposer la tige ou I'implant prothetique 
dans ce dernier, par exemple par trepanation, pour 
qu a coopere avec I'element afin de realiser un 
ancrage multidirectionnet et cortical ou pturicortical 45 
de I'implant. 

L'invention a encore pour objet un dispositif de 
guidage pour permettre la realisation aisee et 
precise des trepanations pour la miss en place de 
I'implant et pour la miss en oeuvre du precede 50 
susdit. 

Suivant l'invention, ce dispositif de guidage com- 
prend une piece rigide et Indeformable en forme de 
U dont Iss ailes. paralleles entre elles et perpendicu- 
(aires a rams, sont agencees pour pouvoir etre 55 
disposees de part et d'autre de Cos a trepans r, au 
moins une des ailes susdrtss et Tame du U 
presentarrt. d'une part, des moyens de fixation de la 
piece par rapport a I'os et. d'autre part, des moyens 
de guidage du trepan suivant deux directions 60 
transversales secantes. directions suivant les- 
quelles s'etendront tes deux 6lements precites qui 
constituent llmptent endo-osseux et qui prennent 
appui I'un sur I'autre. 



wsitif pour la mlse en place de cet implant." 

D'autres details et particularites de l'invention 
rsssortiront de la description des dsssins annexes 
au present memoirs et qui repressntsnt, a titre 
d'exemples non limitatrfs, des formes de realisation 
particulieres de I'implant et du dispositif suivant 
l'invention et illustrent le precede susdit. 

La figure 1 est une vug schematlque en 
elevation montrant une forme de realisation 
d'un implant suivant ('invention, I'os etant 
represents en traits interrompus. 

La figure 2 est une vue schematique en 
perspective montrant une variants ds I'implant 
illustre a la figure 1. 

La figure 3 est une vue en coupe montrant en 
detail ('element susdit de I'implant. 

Los figures 4 a 6 sont des vues en coupe 
iilustrant des variantes de ('implant montre a 
ladite figure 2. 

Les figures 7 et 8 sont des vues en coupe, 
suivant les lignes vll-Vll et VIII-VIII de la figure 3, 
montrant des details de i'element illustre a 
ladite figure 3. 

La figure 9 est une vue en perspective du 
dispositif de guidage sufvant l'invention. 

Les figures 10 a 13 sont des vues analogues 
a la figure 9 et illustrent des variantes du 
dispositif montre a ladite figure 9. 
Dans les drfferentes figures, les memos notations 
de reference designent des elements Identiques ou 
analogues. 

LTmplant endo-osseux 1 suivant l'invention et 
illustre aux dessins est destine a la chirurgie 
dento-maxillaire. Cet implant est constitue par au 
moins deux elements 2 et 3 a noyer partiellement ou 
totalement dans Cos de telle sorts, d'une part, que 
lours axes longrrudinaux 2' et 3* soient transversaux 
et, d'autre part, qu'ils prennent appui I'un sur 1'autrs 
pour s'immobiliser mutuellement dans I'os et former 
ainsi un ancrage indestructible dans ce dernier, 
I'element 2 etant soit une tige qui supporters une 
prothese, soit un implant prothetique. tandis que 
I'element 3, qui lui sera toujours de preference 
entierement noye dans I'os, est essentiellement 
constitue par une piece de section constants, telle 
que piece cylindrique ou serrtf-cylindrique, qui 
pourra etre introduce facflemsnt dans I'os par une 
trepanation simple. 

Dans la forme de realisation de I'implant Hlustre a 
la figure 1. I'element 2 est un implant prothetique 
spiral a vlsser dont I'extremite 4 est introduite dans 
la zone meduliaire 5 ds I'os, tandis que les elements 
3, au nombre de deux, sont places dans I'os 
transversalement a l'6lement 2 de maniere a s'ap- 
puyer soiidemsnt sur les cortteales 6 ds I'os st sur 
les spires 7 de l'6lement 2, de part et d'autre de 
celui-ci. pour I'lmmobillser et I'ancrer definitivement 
en position cholsie. 

Dans les formes de realisation de I'implant 
inustress aux figures 2 a 8, I'element 2. qui est une 
tige 8 qui supporters une prothese, et I'element 3, de 
section constants et de preference cylindrique, ont 
tours axes longitudinaux 2' et 3' qui sont perpendteu- 
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tabes. Comme montre aux figures 2. 3 et 6. la tige 8 
est cylindrique et lelement 3 presente un evtde- 
rramt 9 de sectton correspondents a celle de la tige 
0, qui to traverse de part en part et qui est destine a 
recevoir cette tige 8 a frottement doux. L'element 
fermement maintenu par les corticales 6 de i'os, 
s'oppose a tout mouvement de la tige 6 de 
rttement 2 suivant des directions transversales a 
son axe longitudinal 2' de sorte qu'un excellent 
ancrage de I'implant dans I'os est realise. L'axe de 
I'evWement 9 est perpendiculaire a l'axe 3' de 
l'element 3 et. afin de limiter la rotation de cet 
element 3 dans son logement pratique dans I'os 
pour placer le logement 9 en regard de la tige 8, on 
prevort avantageusement, comme montre aux fi- 
gures 2 et 3, un second evidement 9' d'axe 
perpendiculaire & colui du logement 9. 

Ces logements sont pratiques dans une partie 
pMne centraie 10 de l'6tement 3 (figure 3) qui 
presente. de part et d'autre de cette partie ptetne, 
des parties evidees 11 qui sont eventueltement 
tronconnees pour etre adaptees a I'epaisseur de I'os 
a I'endroit de la trepanation. L'element 3 presente 
egatement, avantageusement, des cavites 12 (figure 
7) rsgufierement reparttes a sa peripheric et commu- 
rriquam avec les parties evidees 11. de sorte 
qu'apres un certain temps I'os pendtre dans ces 
parties evidees et cavites et immobilise definitrve- 
ment ('element 3. II est evident que les evidements 9 
et 9* prevus dans cet element 3 pourralent etre 
utilises pour stabiliser des tiges 8 transfbdant 
notamment I'os. 

Pour immobiliser la tige 8 dans I'evi dement 9. afin 
d'evrter tout emplacement de cette tige suivant son 
axe longitudinal, des moyens de biocage de ladite 
tige sont prevus sur l'element 3. Ces moyens de 
biocage peuvent etre constttues sort, comme mon- 
tre -a la figure 6, par une vis de presslon 16 dont la 
tige 17. togee dans une des parties evidees 11. est 
vtasee dans un des trous taraudes 18, prevus dans la 
partie pkrfne centraie 10 de ( element 3. pour prendre 
appuJ sur la tige 8 afin de la bloquer dans I'evidement 
9. la tete 18 de la vis pouvant prendre appui sur I'os 
torsque la vis occupe sa position de biocage de la 
tige, soft par une vis dont la tige 17 s'engage dans 
une ouverture taraudee presentee par la tige 8 
pi settee 

Pour immobUiser le tige 8 de I'6l6ment 2 suivant 
une direction parailele a son axe longitudinal 2', le ou 
les evidements 9 et 9' de l'6lement 3 peuvent 
avantageusement, comme montie a la figure 4, etre 
taraudes. la tige 8 etant filetee afin de pouvoir etre 
vissee sur I'6l6ment 3 et Immobllisee. suivant 
nlmporte quelle direction, par rapport audit ele- 
ment 3 et assurer avec ce dernier un ancrage 
particullerernent resistant de I'implant. 

Cette resistance de I 'ancrage peut encore etre 
renforcee, comme montre a la figure 5. en prevoyant 
un ecrou 13 visse sur I'extremite 14 de la partie 
ffletee de la tige 8. en saiHie par rapport a l'element 3 
et ros. qui bloque cette partie de ladite tige dans 
I'evWement tarauoe 9. 9' pratique dans ('element 3. 
Pour stabiliser un element cylindrique 3 et evtter qu'D 
toume eutour de son axe 3', on prevort avantageuse- 
ment au moins une asp6rit6 ext6rteure 15, telle 



qu'une ailette. Dans le cas ou l'element 3 presente . 
plusieurs asperites, ceiles-ci sont regulierement 
reparttes a sa peripheric. 
Pour mettre en place I'implant 1. on trepane I'os. 

5 en tiroir. a travers ses corticales laterales 6 ou sa 
corticate inferieure et/ou superieure 6' (figure 5), 
suivant une direction transversa^ ou perpendicu- 
laire a la direction suivant laquelle s'etendra l'axe 
longitudinal 2' de ('element 2. On choisrt un ele- 

W merit 3 dont la section correspond a celle du conduit 
realise par trepanation dans I'os et on adapte sa 
longueur a l'6paisseur de I'os et on dispose 
r element 2 pour qu'll coopere avec (element 3. soft 
par appui. soft par penetration dans l'element 3. ou 

15 encore par vissage dans ce dernier pour realiser un 
ancrage muWdlrectionnel et cortical ou pluricortical 
de I'implant. En chJrurgle dento-maxUlalre. la trepa- 
nation, pour realiser dans I'os le conduit dans lequel 
sera logo l'element 3. sera avantageusement reatt- 

20 see dans une zone situee au-dela de la region 
apicale d'une ou de dents manquantes et la ou les 
corticales sont les plus den ses (basales. pttors, 
poutres osseuses). 
Le disposittf de guidage 19 suivant invention et 

25 illustre aux figures 9 & 13 comprend une piece 20. 
rtgide et ind6formable, en forme de U dont les sites 
21 et 22. paralteles entre ettes et perpendiculars & 
l ame 23, sont agencees pour pouvolr etre dispo- 
sees de part et d'autre de I'os a trepaner, au moins 

30 une de ces aites 21, 22 et I'ftme 23 du U presentant 
des moyens de fixation 24 de la piece 20 par rapport 
a I'os et des moyens de guidage 25 du ou des 
trepans, utilises pour realiser les perforations dans 
I'os et dans tesquelles seront disposes la tige 8 

35 supportant une prothese et I'el6mertt 3 cooperant 
avec cette tige. suivant deux directions transver- 
sales secantes, directions suivant tesquelles s'eten- 
dront les deux elements 2 et 3 qui constituent 
I'implant endo-osseux 1 et qui prennent appui I'un 

40 sur I' autre. 

Dans la forme de realisation du disposittf 19 
Hhjstreealafigure9, les aites 21 et 22 de la piece 20 
sont agencees pour s'etendra de part et d'autre de 
I'os en regard des corticales 6 de ce dernier, tandls 

45 que Tame 23 de la piece surpkxnbe la gencive 26. 
Par contra, le disposittf 19 illustre aux figures 10 A 
13 a son aBe 21 qui est agencee pour s'etendra en 
regard de la gencive et d'un cote de I'os. sensible- 
ment perpemticutajrement aux ratines des dents et 

50 a l'axe 2* suivant lequel s'etendra l'element 2. tawto 
que son aBe 22 est profilee de maniere a pouvoir etre 
introdulte. S travers la gencive 26. de I'autre cote de 
I'os. pour prendre appui sur la corticate inferieure 6' 
de ceM-ci. 

55 Les moyens de fixation 24 de la piece 20. par 
rapport a I'os, sont constttues par des vis 27 
cooperant chacune avec un trou tarauoe 28 realise 
de part en part dans Tame 23 (figure 9) ou dansl'aile 
21 (figures 10 a 12) de la piece 20 destines a 

60 s'etendra en regard de b gencive et par des vis 27 
cooperant chacune avec un trou tarauoe 28 prevu de 
pert en part dansl'aile 21 (figure 9) ou dans lame 23 
(figures 10 A 12). Les axes de ces trous taraudes 28 
sont respectivement pecpeixficutaires aux sites 21 et 

65 Ame 23 susdits, tandis que les vis 27 orrt une 
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longueur telle qu'eltes peuvent prendre appui sur 
I'os, a travers la gendve, pour immobiliser ferme- 
ment la piece 20. par rapport a I'os, suivant deux 
directions perpendiculaires. 

Comme montr6 a la figure 9, les moyens de 5 
guidage 25 du trepan sont constitute par deux 
ouvertures cylindriques 29 realisees chacune, de 
part en part dans I'aife 21 de la piece 20 et dans 
I'ame 23 de celle-ci. Les axes 30 des ouvertures 29 
sont secants et respectivement perpendiculaires 10 
aux aile 21 et ame 23 precitees. Les ouvertures 
cylindriques ont. dans cette forme de realisation, 
des parois llsses et leur diametre dolt done etre 
adapts au diametre des trepans qui seront utilises 
pour realiser les perforations dans iesquelles seront 15 
toges les elements 2 et 3 de T implant 1. 

Dans les formes de realisation du disposltif de 
guidage 19 illustrees aux figures 10 a 12, des 
moyens de gukfage 25 du trepan sont egatement 
prevus dans I'aile 22 de la piece 20 et sont coaxlaux 20 
aux moyens de guidage prevus dans I'aile 21. ces 
moyens de guidage permettant de trepaner I'os, a 
travers un incision cutanee sous-mentonniere, afin 
d*y loger. par exemple, un ecrou. tel que I'ecrou 13 
precite. destine a etre visse sur I'extremite 14 de la 25 
partle ftletee de fa tfge 8 pour btoquer ("element 2 par 
rapport a I'element 3. 

Dans ces demieres formes de realisation, lesdits 
moyens de guidage 25 comprennent des ouvertures 
cylindriques 29, de meme diametre, qui sont tarau- 30 
dees et qui sont desttnees a recevoir des cylindres 
creux amovibles 31. Ces cylindres 31. dont les 
diamatres exterteurs sont egaux. ont des diametres 
de leur evidement Interne lisse 32 qui sont variables, 
de sorte que I'on peut. pour una meme piece 20. 35 
selectionner des cylindres 31 dont J'evldement 
Interne a un diametre qui correspond exactement au 
diametre externa du trepan a utJDser, ce qui permet 
un guidage parfart dudlt trepan. 

II est evident, comme montre a la figure 1 1 , que la 40 
piece 20 peut presenter, suivant I'invenHon. plu- 
sieurs ouvertures 29 par aile (21, 22) et dans I'ame 
23. ce qui a pour consequence de permettre sans 
deplacement de la piece 20. maintenue par les vis 27 
des moyens de fixation 24, de tarauder I'os pour la 45 
pose de piusieurs implants 1 . Pour permettre la mise 
en place des cylindres creux 31 avec une extreme 
precision, les moyens 25 peuvent egatement com- 
prendre, comme montre a la figure 12, des ouver- 
tures cylindriques 29 imbriquees les unes dans les 50 
autres. ce qui permet de reduire la distance qui 
separe leurs axes 2' ou 34. 

Comme montre a la figure 11. I'ame 23 de la piece 
20 comprend. de part et d'autre. des ouvertures 
cylindriques 29, une paire d'ouvertures cylindriques 55 
32 dont les axes 33 sont paralleles a I'axe 34 de 
rouverture correspondante 29 et equkfistants de cet 
axe. Ces ouvertures 32 permettent la perforation de 
l*os de part et d'autre de la perforation reafisee a 
travers rouverture 29 et dans taquelle sera toge 60 
I'element 3 de I'lmplant. Ces diverses perforations 
etant ensuite reunies entre elles pour degager dans 
I'os des emplacements permettant de loger des 
aitettes 15 presentees par I'element 3 susdit. Pour 
faciliter les manipulations de la piece 20. celle-ci est 65 



munie d'une poignee de maintien 35 qui est 
avantageusement amoviWe. Pour permettre di- 
verses positions de cette poignee amovfble 35 par 
rapport a la piece 20. cette demiere presente 
avantageusement piusieurs endrolts de fixation de 
ladite poignee repartis sur I'aile 21 at I'ame 23 de 
cette piece 20. 

Dans la forme de realisation du disposltif Ulustrt a 
la figure 13, celui-cl comprend tou jours la piece 20 
en forme de U dont I'aile 22 a une epaisseur reduite 
au minimum afin de pouvoir etre aisement irrtrodulte. 
a travers la gendve, pour prendre appui sur la 
corticate Inferieure 6* de I'os. Pour faciliter la mise en 
position correcte de la piece 20 par rapport a I'os et 
faciliter de ce fait la pose d'impbmts paralleles. le 
dlspositif comprend une poignee de maintien 36 qui 
est fixe ou amovibte par rapport a la piece 20 et qui 
s'etend dans le protongemerrt de I'ame 23 de ladite 
piece 20. Cette poignee 36 support une plaque 37, 
parallele aux ailes 21 et 22 de la piece 20, qui peut 
coulisser librement le long de la portion 38 de b 
poignee 36. la section de cette portion 38 etant telle 
que la plaque 37 ne peut pas se deptacer, par 
rotation, autour de ladite portion 38. La plaque 37 
presente une vis de pression 39 qui peut prendre 
appui sur la portion 38 pour immobiliser la plaque 37, 
par rapport a cette demiere, en position choisle en 
regard d'une incision cutanee sous-mentlonnlere 
qui permettre de trepaner I'os grace aux moyens de 
guidage 25 du trepan, tels que decrits ci-avant, 
prevus sur la plaque 37, ces moyens de guidage 25 
etant coaxlaux aux moyens de guidage 25 prevus 
sur I'aile 21 de la piece 20. Pour permettre le Ubre 
passage du trepan. I'aile 22 de ladite piece 20 
presente une ouverture 40 qui est coaxiale aux 
moyens de guidage 25 prevus sur I'aile 21 et la 
plaque 37. 

II doit fltre entendu que PinventJon n'est nuDement 
tlmitee aux formes de realisation decrites et que bien 
des modifications peuvent etre apportees a ces 
demieres sans sortir du cadre du present brevet. 

C'est ainsi que I'element 3 peut presenter n'im- 
porte quelle section, tandis que l'eJ6ment 2 peut etre 
constitue par I'un ou ('autre implant prothetique 
connu. Dans le cas de resorption extreme de la 
mandibule, la hauteur de I'element 3 devra etre 
reduite au minimum. 



Revindications 

1. Implant endo-osseux (1) utilise en chlrur- 
gie osseuse, en partteuBer en chiruryie dento- 
maxiHalre. caracterise en ce qu'il est constitue 
d'au moms deux elements (2, 3) destines a etre 
au moins partieltement novas dans I'os, I'un de 
ces elements, qui s'etendent suivant deux 
directions transversales et prennent appui I'un 
sur I'autre, etant sort une tfge (8) sur laquefle est 
fixee une prothese. solt un Implant prothetique 
<2). 

2. Implant suivant la revertdicatlon 1, caracte- 
rise en ce que I'element (3) avec lequel coopere 
la tige ou I'lmplant prothetique (2) susdit 
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presente au moins un 6videment (9) dans lequel 
s'engage une des extremites de la tige (8) ou da 
llmptant prothatique (2). 

3. implant suivant la revendication 2, caractfe- 

risa en ce qua la section de Textremite susdite 5 
de la tige (8) ou de Timplant pr othetique (2) est 
senstbtement egale a la section correspon- 
dante de I'evidement (9) susdit. ces sections 
etant telles que Textremite de la tige ou de 
I'lmplant prothetique peut coulisser dans I'evi- 10 
dement a frottement doux. 

4. Implant suivant la revendication 3. caracte- 
rise en ce que l'6lement (3) com pr end des 
moyens de blocage de la tige (8) ou de ('implant 

(2) dans Pevktement (9). 15 

5. Implant suivant la revendication 2. caracte- 
rise en ce que I'evidement (9) susdit est 
taraude, I'extr6mit6 pr6ci16e de la tige ou da 
Timplant prothetique etant filetee de manidre a 
pouvoir etre vissee dans i'evidement presente 20 

• par ('element (3) avec lequel la tige coopere. 

6. Implant suivant I'une quelconque des 
revindications 2 a 5. caractferise en ce que 
I'evidement (9) susdit traverse T6lement (3) de 

part en part. 25 

7. Implant suivant la revendication 6, caracte- 
rise en ce que Textremite de la tige ou de 
Timplant prothetique introduite dans I'evide- 
ment (9) susdit traverse I'etement (3), dans 
lequel I'evidement est pratique de part en part 30 
et fait saillie par rapport a ce dernier, 1'extre- 

mtte (H) de la tige (8) ou de I'lmplant 
prothetique (2) en saillie etant filetee et sonant 
de I'os, un ecrou (13) etant prevu pour cooperer 
avec cette extremite et prendre appui sur I'os 35 
pour imrnobi riser f armament la tige ou I'lmplant 
prothetique par rapport a I'eiement (3) et a I'os. 

6. Implant suivant I'une quelconque des 
revendications 1 a 7, caracterise en ce que les 
axes longitudinaux (2' et 3') de la tige (8) ou de 40 
rtmplant prothetique (2) et de I'eiement (3) sont 
sensiblement perpendicutaJres. 

9. Implant suivant I'une quelconque des 
revendications 1 a 8. caracterise en ce que 
I'etement (3) susdit est partiellement creux 45 
suivant son axe longitudinal (3'). 

10. Implant suivant I'une quelconque des 
revendications 1 a 9, caracterise en ce que 
I'eiement (3) presents des cavttes (12) regulie- 
rement r6 parties a sa p6ripherie. 50 

11. Implant suivant la revendication 10. carac- 
terise en ce que les cavttes (12) susdites 
communique nt avec le creux (11) presente par 
I'eiement. 

12. Implant suivant I'une quelconque des 55 
revendications 1 a 11, caracterise en ce que 
I'eiement (3) presente exterieurement au moins 

une asperite (15), telle qu'ailette, attendant 
transversalement A I'axe longitudinal (3') de 
I'eiement. so 

13. Implant suivant I'une quelconque des 
revendications 1 a 12. caracterise en ce que 
('element est sort cytindrique ou sernt-cylindrf- 
que, sort constltue de corps cyftndriques asso- 

cies entre eux. 655 



■14. Proc6de pour la mise en place de 1'implant 
suivant I'une quelconque des revendications 1 
a 13. caracterise en ce qu'il consists a trepaner 
I'os *en tiroir'. suivant une direction transver- 
sals a celte suivant laqueile s'etendra I'axe 
longitudinal (2') de la tige (8) ou de Timplant 
prothetique (2) susdit. pour que cette trepana- 
tion soit practiquee soft dans la zone meduRaire 
(5) de Cos et dans ses corticales (6). sort dans la 
corticate de Cos. a choisir un element (3) d'une 
longueur telle qu'il sort au moins en grende 
partie noy6 dans Cos. et & disposer la tige (8) ou 
I'lmplant prothetique (2) dans ce dernier, par 
exempte par trepanation, pour qu'il coopere 
avec I'eiement (3) afin de reaJIser un ancrage 
mumtf rectiormei et cortical ou pluricortical de 
Timplant. 

15. Procede suivant la revendication 14. carac- 
terise en ce que. en chburgie dentomaxiHaire. 
on effectue la trepanation pour placer I'eiement 
(3) susdit dans une zone situee au-dett de la 
region apfcaJe d une ou de dents manquantes. 
et la ou les corticales (6) sont les plus denses : 
basales. pillars, poutres osseuses, ... 

16. Dispositff de guidage (19) pour la realisa- 
tion des trepanations permettant la mise en 
place de Timplant (1) suivant Tune quelconque 
des revendications 1 a 13 et pour la mise en 
oeuvre du procede suivant Tune ou I'autre des 
revendications 14 et 15. caracterise en ce qu'il 
com pf end une piece (20) rigide et indeformable 
en forme de U dont les aites (21. 22). parafletes 
entre efles et perpendiculaires A Tame (23). sont 
agencees pour pouvoir etre disposees de part 
et d'autre de Tos A trepaner. au moins une des 
ailes (21, 22) susdites et Tame (23) du U 
presentant. d'une part, des moyens de fixation 
(24) de la piece (20) par rapport a I'os et. d'autre 
part, des moyens de guidage (25) de trepan 
suivant deux directions transversales secantes, 
directions suivant lesquelles s'etendront les 
deux elements (2. 3) precites qui constituent 
Timplant endo-osseux et qui prennent appui 
Tun sur I autre. 

17. Dispositif suivant la revendication 16. 
caracterise en ce qu'une des ailes susdites de 
la piece (20) est agencee pour s'etendre en 
regard de la gencive et d un cote de I'os. 
sensiblement perpendiculairement aux racines 
des dents et a Taxe (2') suivant lequel s'etendra 
I'eiement (2) precite constltue sort par une tige 
a laqueile est fixes une prothese. sort par un 
implant prothetique, I'autre aile (22) de la piece 
etant profilee de maniere A pouvoir etre intro- 
duite A travers la gencive (26) de I'autre cote de 
Tos, pour prendre appui sur la corticate infe- 
rieure (6*) de ce dernier. 

18. Dispositif suivant la revendication 17, 
caracterise en ce que les moyens de fixation 
(24) de ta piece (20) pr6citee par rapport a Tos 
sont constitu6s par au moins une vis (27) 
cooperant avec un trou taraude (28) realise de 
part en part dans i'aile (21) de la piece destines 
a s'etendre en regard de la gencive et par au 
moms une vis (27) cooperant avec un trou 
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taraude (28) prevu, de part en part, dans I'ame 
(23) de la piece, les axes de ces trous taraudes 

(28) etant respectivement perpendiculaires a 
I'aiie (21) et a I'ame (23) susdites tandis que les 

vis (27) ont une longueur telle qu'elles peuvent 5 
prendre appui sur 1'os, a travers la gencive, pour 
immobiliser fermement la piece par rapport a ce 
dernier. 

19. Dispositif sulvant I'une ou I'autre des 
revendication8 17 et 18. caracterise en ce que 10 
les moyens de guidage du trepan sont consti- 
tute par au moins une ouverture cylindrique 

(29) realises de part en part dans I'aJle (21) de la 
piece destines a s'etendre en regard de la 
gencive et par au moins une ouverture cylindri- 15 
que (29) realise© de part en part dans I'ame (23) 

de ladite piece, les axes (30) de ces ouvertures 
(29) etant secants, et respectivement perpendi- 
culaires a I'aiie et a I'ame precitees. 

20. Dispositif sulvant la revendication 19, 20 
caracterise en ce que les ouvertures cylindrf- 
ques (29) sont taraudes et sont destinees a 
recevoir des cylindres creux amovibles (31) 
filetes exterieurement, le diametre de I'evRJe- 
ment interne lisse de ces cylindres creux 6tant 25 
variable afin de pouvoir utiliser un cylindre creux 

dont i'evidement interne a un diametre qui 
correspond exactement au diametre externe du 
trepan a utiliser. 

21. Dispositif suivant I'une quelconque des 30 
revendications 16 a 20, caracterise en ce que 

les deux aiies (21, 22) de la piece (20) 
presenters des moyens de guidage (25) du 
trepan, ces moyens etant coaxiaux. 

22. Dispositif suivant I'une quelconque des 35 
revendications 1 9 a 20, caracterise en ce que de 

part et d'autre de ('ouverture cylindrique (29) 
realisee de part en part dans l ame (23) de la 
piece (20) est prevue au moins une pairs 
d'ouvertures cylindriques (32) dont les axes 40 

(33) sont paraneles a I'axe (34) de I'ouverture 
precitee (29) et equidistants de ce dernier axe 

(34) . 

23. Dispositif suivant I'une quelconque des 
revendications 16 a 22. caracterise en ce que la 45 
piece comprend une poignee de maintien 
amovible (35). piusieurs endrofts de fixation de 
cette poingee etant de preference prevus sur 
ladite piece (20). 

24. Dispositif suivant I'une quelconque des SO 
revendications 16 a 20. caracterise en ce que la 
piece (20) comprend une poignee de maintien 

(36) fixe ou amovible s'etendant sensiblement 
dans le prolong ement de I'flme (23) de ladite 
piece (20). cette poignee (36) supportant une 55 
plaque (37). parallels aux aOes (21. 22) de la 
piece (20), pouvant coulisser librement le long 
de la portion (38) de la poignee (36) dont la 
section est telle que la plaque (37) no peut pas 
tourner autour de cette portion, une vis de 60 
pression (39) etant prevue sur ladite plaque afin 
de pouvoir prendre appui sur ladite portion (38) 
pour immobiliser la plaque (37) en position 
choisie par rapport a cette demtere, lacfite 
plaque presentant des moyens de guidage (25) 65 
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du trepan qui sont coaxiaux aux moyens de 
guidage (25) prevus sur I'aiie (21 ) precitee, I'aBe 
(22) de la piece (20) presentant une ouverture 
(40) coaxlaJe a ces derniers moyens (25) et 
destines a livrer librement passage au trepan. 
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